Durrer-Technik AG -

Winkelbuel 3 - 6043 Adligenswil

Tel. +41 41 37500 11

Info@durrer-technik.ch - www.durrer-technik.ch

Régulateur de débit d’air
Type: VRI-S (spécial)

lllustration: VRI-S2 carré dans une exécution zinguée

Bref descriptif:

Régulateur de débit d'air variable pour la régulation
des débits dans les gaines d'air pulsé et repris. Le
régulateur de débit d'air variable VRI-S se distingue
par sa haute sensibilité, la précision de sa régulation et
la simplicité de commande.

Selon les exigences, le régulateur de débit VRI-S peut
étre réalisé en tble d'acier zingué ou en tdle Inox
1.4301(V2A) ou 1.4571 (V4A).

Tous les composants du régulateur de débit d'air
disposent d'une déclaration de conformité CE et
correspondent a toutes les exigences de sécurité et de
qualités actuelles; par exemple le VRI-S3 correspond
aux directives 2014/31/UE annexe |Il, 2006/42/CE
annexe |, 2014/34 UE (protection contre les
explosions, directive ATEX).

Désignation des types, utilisation:

Le régulateur de débit d'air VRI-S1 peut étre utilisé
avec de l'air repris pollué chimiquement chargé,
cependant sans exigence ATEX.

Le régulateur de débit d'air VRI-S2 peut étre utilisé
avec de l'air repris pollué chimiguement chargé. Le
VRI-S2 peut réguler de l'air présentant un danger
d'explosion, et doit étre installé dans un local protégé.

Le régulateur de débit d'air VRI-S3 est équipé de
capteurs, entrainements et composants testés ATEX et
peut en conséquence étre installé dans les zones ATEX
1 et 2. Seule la régulation de débit (VRU-M1-BAC) doit
étre disposée a I'extérieur dans une zone protégée.
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Joints des lamelles:

Signal retour

Caracteristiques techniques:

DN200 a DN500 (rond)
200x200 a 500x500mm (carré)
autre grandeur sur demande
Longueur de montage: rond; env. 900 mm

carré; env. 965 mm

Téle d’acier zingué,

Téle Inox 1.4301 (V2A)

Téle Inox 1.4571 (V4A)

Classe ATEX- VRI-S3 N2DEXc

Gamme de débit: Vmin 210 & Vmax 6°680 m3/h
Perte de charge & Vmax: VRI-S1 env. 147 Pa

VRI-S2, VRI-S3 env. 123 Pa
DIN 1946/4 (10m3/hm22 4 100 Pa)
EPDM (autre sur demande)
Conditions de fonctionnement: 0°C a +50°C,< 90% Hr.
Précision de réglage: + 5% de Pnom

Dimensions:

Matériel:

Classe d’étanchéité:

Alimentation: 24V AC (+/- 20%) 50/60 Hz

24V DC (+/- 10%)
Puissance : VRI-S1: 26 VA

VRI-S2: 30 VA

VRI-S3: max. 202 VA
Commande: 0(2) - 10 Volt / MP-Bus

0(2) — 10 Volt / MP-Bus
Principaux composants

llustration: VRI-S1 rond, en Inox 1.4571 (V4)

. Tube de mesure avec diaphragme de pression

différentielle

Clapet de régulation

Moteur d'entrainement

Capteurs de mesure annulaires de la pression
différentielle

Capteur de pression différentielle

Régulateur Belimo VRU-M1-BAC

. Bride de raccordement, ronde ou carrée
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Composants: Diagramme de puissance acoustique:
Systéme de régulateur de débit VRI-S1, VRI-S2, VRI-S3 Klappenstellung / Damper position
Fabrication Belimo T
Type VRU-M1-BAC T W T/
Signal de commande:  0(2)-10 Volt, (0)4-20 mA LA 4 Ny {f{\
Valeur effective débit  0(2)-10 Volt, (0)4-20 mA IANNIIW;
Lieu de montage: VRI-S1, VRI-S2 sur carrosserie —_— . WL |/ A

VRI-S3 hors domaine Ex- i 81—

I ’j} .,‘,‘ LA LY _:L‘
Capteurs de pression VRI-S1 T4 AT
Fabrication Belimo Y N /T YTV /
Type VRU-M1-BAC (integré) ] 7T 17 7
Principe de mesure statique _ i 7 L T f
Gamme de pression eff. jusqu’a 300 Pa g ?’ W ?i of ;"
& 00 1 g! .; ! rIE s
Capteurs de pression VRI-S2, VRI-S3 % S jf CE “wﬂ
Fabrication Schischek 2 A7
Type ExCosP 4 1 717 N
Principe de mesure statique ° ST ";f ~L /] 1
Gamme de pression eff. jusqu’a 250 Pa by A1V ff .,f
pour zone Ex 1,2,21et22 g Jam| f‘,»f‘-?f.._k; /
;.:3 e "f-" ! / 1

Entrainement clapet VRI-S1, VRI-S2 5 ’l/ i I" ? -
Fabrication Belimo )
Type L(N) MQ24A-SRV-ST Vitesse de pulsion ¢ [m/s]
Moment LMQ... 4ANm / NMQ... 8Nm

Durée de manoeuvre  LMQ... 2.5s/NMQ... 4s

Entrainement clapet VRI-53

Fabrication Schischek Etanchéité:
Type ExMax 5.10 Y

Moment 5 ou 10 Nm sélectionnable e
Durée de manoeuvre 7.5 s - 120 s sélectionnable &5

Pour zone Ex 1,2,21et22

4000
3000

2000

Tableau de dimensionnement
1000

VRIS B E
VRI-S1 e HE

DN Vmin Vmax Vmax 300

mm m3/h m3/h m3/h T

200 210 1'080 980 100

250 320 1'670 1'520 e

280 400 2'100 1'920 1 5 500 1000
Débit de fuite [m3/h par m?]

315 500 2'620 2'400 Standard Cl.2 selon CEN1751

355 630 3370 3080

400 800 4'280 3'910

450 1'000 5'400 4'930

500 1'250 6'680 6100
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Position de montage:

Le régulateur de débit VRI-S doit étre monté avec I'axe
du clapet a I’'horizontale, pour prévenir une éventuelle
sortie de condensats sur la carrosserie.
L'entrainement motorisé doit toujours étre dirigé sur le
coté, jamais vers le bas ou vers le haut.

Le VRI-S peut étre monté dans toutes les directions.

Un calibrage du point zéro doit étre réalisé sur le cap-
teur de pression dans le cas d'un montage en position
oblique ou verticale.

Exemple. réseau de gaine avec coudes a 90 et VRI-S

Durrer—technik

Montage :

Le régulateur de débit d'air VRI-S est raccordé a
une gaine ou un canal de ventilation selon
I'illustration ci-dessous. On doit observer la direction
de I'air, elle doit correspondre au marquage apposé
sur le VRI-S.

Longueurs recommandées des trongons de stabilisa-
tion:

- avant le VRI-S
- aprés le VRI-S

min. L=3 x DN
min.L=1x DN

F' =3xDN __‘ > 1xDN
\\. I\\,
\\‘\“ ‘ %l ———
N
.
Exemple. réseau de gaine avec coudes a 90 et VRI-S
| A
Y
I = 3xDN = 1xDN
e |
\ . VRIS J
A
= - ] =
[ay / <
ha ™
900 mm
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Prises électrique VRU-M1-BAC:
0-10V / Commande forcée

Schémas de raccordement
AC/DC 24V, proportionnel (VAV)
i 3 Régle de priorité - Commande
analogique a volume d'air
variable (a)
Y —@-DC (0)2..10V 1.21

U -p»—DC (0)2..10V 252
[ 3. a) adaptation

b) synchronisation

2 2 e @ @ [ = L ¥ ozt 2 L F 51 ¢ . :
! E E ! E ’ ? 9 10 11 12 13 14 15 16 4. proportionnel Y : min...max
i ¥ Y Y 1l D+ D ekl P e @ @R [E
{(voir commande forcée z1/22)
AC/DC 24V, séquence de commande (CAV)
Régle de priorité - Séquence de
commande analogique par
étape CAV (b)
1.21
2.2
3. a) adaptation
1~ b) synchronisation
4. Etapes Y: FERME-MIN-MAX
= H Ji, {voir commande forcée z1/22)
U-»—DC(0)2..10V
[ Contact 2-3 = MAX
- = = 3 non revétu = MIN
S 1 11 i3 1 18 18 Contact 1-3 = FERMETURE (Mode
L 3 Y Ysp L D+ D 2..10V)
MIN (Mode 0...10 V)
AC/DC 24V, commande forcée z1/22
Commande forcée z1
Contact 11-9 = Moteur ARRET
L T 212 L T os1 ¢t Contact 11-10 = Registre
1 2 3 5 &6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16
LF Y%l 0D OUVERTURE
J Application de contréle z2
Contact 12-13 = Registre FERME
Contact 12-14 = MAX
]9 14 )12 Ay o a
“T Tﬂ 11/12 non revétu = régle de
priorité
a/bfc/d/e
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Prises électrique VRU-M1-BAC:
MP-Bus / BACnet / mode hybride

Fonctions des servomoteurs avec paramétres spécifiques (NFC)

MP-Bus
L 7  w

3

r

——-}A}
2 B 2 @ @ 2 @ L ¥ A2 L 5 851 ¢t
!z!!!!! 9 10 11 12 13 14 15 16
L F Y Up L D+ D- @ R e R @ R e

Topologie de réseau

BACnet MS/TP / Modbus RTU

Aucune restriction en ce qui
concerne la topologie du réseau
(les formes en étoile, en anneau,
arborescente ou mixtes sont
permises),

Alimentation et communication
par le méme cable & 3 fils

* pas de protection ni torsion
nécessaires

» pas de résistances terminales
requises

L3

—————— GND
J xii:<r“"”ﬁ:ff::miiix‘igf
EREREREEERERE L ¥ 0 2 1 F 8
1 2 3 5 &6 7 @& 9 10 11 12 13 14 15 16
d T Y Uyp L D+ D e 2 @ = @ B = @

1 ¥ —v—<oncip.tov
~U »—DC(0)2..10V
—————— GND
m:{}fﬂ?ﬁ?f?i&
P B ke @ @ @ L Tz & T 81 ¢
!EEEE?E 913111213111516
L7 vl o] |BRERE R EE @
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Régle de priorité pour la
commande du MP-Bus (c)
1.21
212
3. surveillance de bus
4. a) adaptation

b) synchronisation
5. Etape Y : servomoteur FERME/
MIN/MAX
6. Priorité au bus
7. Point de consigne de bus:
min...max

A) noeuds MP-Bus
supplémentaires (max. 8)

Régle de priorité de commande
BACnet/Modbus (d)
1.71
2.12
3. surveillance de bus
4. a) adaptation
b) synchronisation
5. Priorité au bus
6. Point de consigne de bus:
min...max

Régle de priorité de mode
hybride BACnet/Modbus (&)
1.71
222
3. Surveillance de bus
4, a) adaptation

b) synchronisation
5. Priorité au bus
6. Etape Y : servomoteur FERME/
MIN/MAK
7. Point de consigne de bus:
min...max
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Eléments d'affichage et de commande

VRU-M1-BAC:

@ Push-button and LED display green
On: In operation (Power ok)
Flashing: Pending status information Belimo Assistant-App
Press button: Triggers angle of rotation adaptation, followed by standard mode

@ Push-button and LED display yellow

Flashing: MP addressing

Press button: Canfirmation of the addressing
© Service plug

For connecting parameterisation and service lools
© NFC-Interface

Belimo Assistant App, over NFC interface (Android Phone) or with
ZIP-BT-NFC converter for bluetooth connection (iOS and Android Phone)

© Holding plate
For ZIP-BT-NFC (magnet)

@ Connection (1) W)

For ...-VST actuator

@ Blind plug (D) not used

© Connection Ap sensor
6 mm (tube inside diameter 5 mm)

© cable gland M16

Informations détaillées dans un document séparé.

«belimo_VRU-M1-BAC datasheet fr-fr.pdf»

Pour Schischek ExCos P 250

Type VRI-S2, VRI-S3

Déposer les deux raccords de tuyaux du
capteur

La commutation du mode fonctionnement a
paramétrage s'effectue en pressant une fois
la touche ENTER ( ) pendant au minimum
3 secondes

Le calibrage est effectué avec le menu 18
"calibrage du point zéro""

Retour dans le mode fonctionnement par le
menu 21 ""mémorisation"*

Raccorder les tuyaux au capteur: observer +

N S Display pour la By,
seurscnen’ programmation et ® (0] ﬁ
indication de la valeur
7 ®

ENTER

L du menu
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touche de confirmation

@ [E Touche de sélection
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Schischek ExCos P 250
Type VRI-S2, VRI-S3
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| Paramétrage et utilisation des transmetteurs ExCos-P(-A)

Préparation paramétrage / opération

Opération < Paramétrage, appuyer (=) 3 sec.

Si protection mot de passe (PW) active: faire PW et appuyer

Enter

Fonction

DE, EN, FR
choisir langue: german, english, frangais

Menu
Menu 1

.| Changement mode opération / paramétrage Exemple
pour passer du mode opération au mode paramétrage Langue
:I appuyer sur ,enter” (=) pendant minimum 3 secondeset Echelle
vice versa. Sortie
M EE Sortie Ex-i
Indication Choisir Enter Indication suiv  Sélection suiv Enter

gar (D) (=
=]
deutsch, enalish, francais

Menu 2 pas de fonction - saut menu

frangais
-25...+25Pa
4..20mA
4..20 mA

Menu suiv

g/

Menu 3 pas de fonction - saut menu

Menu 4 unité capteur
choisir unité physique

|gr;itécapteur |[1][LJ l_.l

Pa_mbar, inH20

=]

Menu 9 erreur capteur
choisir signal sur erreur capteur

e ] (D) (=)
WDVIZUmA

10V /20 mA ou OV /

Menu 10 sortie L~ |\
choisir si signal de sortie augmente ou diminue

sortie LZIN

= IO

L7 [ iaugmente, diminue

—_——
Menu5 echelle echelle-25.. @ [B -l echelle E] [B -
ajuster echelle de mesure 100 Pa [_] -25.25Pa u [Z]
A ajuster limile basse [ ajuster limite haute
Menu 6 pas de fonction - saut menu
Menu7 sortie V, mA E] E] H E]
choisir signal de sortie en VDC ou mA _ -
mA/V
Menu 8 echelle sortie echel\e de sume E @ echelle sortie | | l I | I
ajuster I'echelle de sortie | | [_J 4.20mA < L >
ajuster limite basse [ ajuster limite haute

Menu 11 pas de fonction - saut menu

Menii 12 pas de fonction - saut menu

Menu 13 pas de fonction - saut menu

Menu 14 pas de fonction - saut menu

Menu 15 pas de fonction - saut menu

Menu 16 sortie Ex (option, uniquement ExCos-P-A)
ajuster 4...20 mA ou 0...20 mA Sl signal de sortie

(=)

(«J>] (=]

e | I
4.20 mA =
ajuster limite haute

[

Menu 17 pas de fonction - saut menu

Menu 18 mise a zéro
étalonnage du zéro en raccordant P+/ P-
entre elles.

| sortie Exi |
4.20 mA -
adjuster limite basse
entrer point zéro

Menu 19 fonction affichage
choisir affichage on/off, éclairage ou rétroéciairage off

afficher fonction @E] [E]
sur éclaire

Menu 20 mot de passe
choisir protection mot de passe

nouveau mot de passe
oui  non

sur éclairé, on, off
(=) (=)

e | O =)
0000

Menu 21 sauvegarder et sortir
choisir suver données / par défaut / quitter
oU revenir au menu

sauvegarder et sorfir
|sawdﬂnnées |[< l[ ’] l—.]

Menu 22 entrer décalage
ajouter / retirer des mesures de valeur

L [ [

O &

Menu 23 pas de fonction - saut menu

Menu 24 Attenuation

|attenuat|on | E] @ E]

UjuuuuRu
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